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Elektryczny wózek widłowy 1.0 t
Specyfikacja wózka 7FBEST10
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1.1 Producent Toyota

1.2 Model 7FBEST10

1.3 Napęd Elektryczny

1.4 Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzący
1.5 Udźwig/ ładunek znamionowy Q 1000

1.6 Środek ciężkości obciążenia c 500

1.8 Odległość ładunku, od środka koła wideł do przedniej powierzchni wideł x 330

1.9 Rozstaw osi y mm 985

Ci
ęż

ar 2.1 Ciężar roboczy z baterią włącznie kg 2550

2.2 Obciążenie na oś, z ładunkiem, koło jezdne/samonastawne/wideł kg 2950/600
2.3 Obciążenie na oś, bez ładunku, koło jezdne/samonastawne/wideł kg 1100/1450

Ko
ła

3.1 Koło - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), pełne (R) SE

3.2 Rozmiar kół, przód 18x7-8
3.3 Rozmiar kół, tył 18x7-8
3.5 Koła, liczba przód/tył (x = koła napędzane) 2/1x
3.6 Rozstaw kół, przód b

10
mm 835

3.7 Rozstaw kół, tył b
11

mm 0

W
ym
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y

4.1 Nachylenie masztu/karetki wideł do przodu/do tyłu a/b deg 5/6
4.2 Wysokość, opuszczony maszt h

1
mm 2140

4.3 Podnoszenie swobodne h
2

mm 80

4.4 Zakres ruchu podnoszenia h
3

mm 3270

Wysokość podnoszenia h
23

mm 3310

4.5 Wysokość, wysunięty maszt h
4

mm 3815

4.7 Wysokość osłony (kabiny) h
6

mm 2055

4.8 Wysokość siedzenia/wysokość stanowiska do stania h
7

mm 940

4.12 Wysokość łącznika h
10

mm 615

4.19 Długość całkowita l
1

mm 2365

4.20 Długość do przedniej powierzchni wideł l
2

mm 1565

4.21 Szerokość całkowita b
1

mm 990

4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 40/80/800
4.23 Karetka wideł DIN 15 173,  klasa/typ A, B IIA
4.24 Szerokość karetki wideł b

3
mm 900

4.31 Prześwit, z ładunkiem, pod masztem m
1

mm 55

4.32 Prześwit, środek rozstawu osi 1) m
2

mm 80

4.33 Szerokość korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A
st 

mm 2890

4.34 Szerokość korytarza dla palet 800x1200 wzdłuż A
st

mm 3020

4.35 Promień skrętu W
a

mm 1230

4.36 Wewnętrzny promień skrętu b
13

mm 0

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy, z ładunkiem/bez ładunku km/h 12,0/12,5
5.2 Prędkość podnoszenia, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,32/0,52
5.3 Prędkość opuszczania, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,59/0,52
5.5 Siła uciągu, z ładunkiem/bez ładunku N 1470/1670
5.6 Maksymalna siła uciągu, z ładunkiem/bez ładunku N 7300/7500
5.7 Zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 8/12
5.8 Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 19/25
5.10 Hamulec główny Hydrauliczny

S
iln

ik
 e
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n
y 6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW 5,1

6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW 7,5
6.3 Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C DIN 43535 A
6.4 Napięcie baterii, pojemność nominalna K

5
V/Ah 24/400

6.5 Ciężar baterii kg 372

6.6 Zużycie energii według EN16796-2:2016 kWh/h 2,5

In
n

e

8.1 Rodzaj sterowania napędem inverter MOSFET

8.2 Ciśnienie robocze dla osprzętu bar 140

8.3 Objętość oleju dla osprzętu l/min
8.4 Poziom hałasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A)

Wszystkie dane są oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji wartości mogą być inne.
Podane osiągi i wymiary wózka są wartościami nominalnymi i podlegają wartościom tolerancji.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB mogą ulec zmianie bez powiadomienia.



Wymiary masztu i udźwigi znamionowe
Model V FW FSW

7F
BE

ST
10

Wysokość podnoszenia h
23

3010 3310 3510 3710 4010 4510 5010 3010 3310 3510 3710 4010 4320 4710 5010 5510 6010 6510

Zakres ruchu podnoszenia h
3

2970 3270 3470 3670 3970 4470 4970 2970 3270 3470 3670 3970 4280 4670 4970 5470 5970 6470

Wysokość, maszt złożony h
1

1990 2140 2240 2340 2490 2740 3090 1990 2140 2240 2340 2490 1960 2090 2190 2390 2540 2740

Wysokość, maszt wysunięty 1) h
4

3515 3815 4015 4215 4515 5015 5535 3515 3815 4015 4215 4515 4825 5215 5515 6015 6515 7015

Wysokość, maszt wysunięty 2) h
4

4090 4390 4590 4790 5090 5590 6090 4090 4390 4590 4790 5090 5400 5790 6090 6590 7090 7590

Wolny skok,, bez ochrony ładunku h
2

80 80 80 80 80 80 80 1445 1595 1695 1795 1945 1415 1545 1645 1845 1995 2195

Wolny skok, z ochroną ładunku h
2

80 80 80 80 80 80 80 870 1020 1120 1220 1370 840 970 1070 1270 1420 1620

1) Bez ochrony ładunku
2) Z ochroną ładunku; Standardowa wysokość ochrony ładunku 1120 mm .

Opony super elastyczne V FW FSW

7F
BE

ST
10 Kąt pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5

kąt pochylenia masztu, do tyłu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

Udźwig na środku ciężkości 500 mm kg 1000 1000 1000 1000 1000 1000 940 1000 1000 1000 1000 1000 1000 970 920 840 730 650

Opony pneumatyczne V FW FSW

7F
BE

ST
10 Kąt pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5

kąt pochylenia masztu, do tyłu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

Udźwig na środku ciężkości 500 mm kg 1000 1000 1000 1000 980 930 900 1000 1000 1000 1000 980 950 900 830 750 550 400
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Specyfikacja wózka 7FBEST13
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1.1 Producent Toyota

1.2 Model 7FBEST13

1.3 Napęd Elektryczny

1.4 Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzący
1.5 Udźwig/ ładunek znamionowy Q 1250

1.6 Środek ciężkości obciążenia c 500

1.8 Odległość ładunku, od środka koła wideł do przedniej powierzchni wideł x 330

1.9 Rozstaw osi y mm 1145

Ci
ęż

ar 2.1 Ciężar roboczy z baterią włącznie kg 2820

2.2 Obciążenie na oś, z ładunkiem, koło jezdne/samonastawne/wideł kg 3390/680
2.3 Obciążenie na oś, bez ładunku, koło jezdne/samonastawne/wideł kg 1230/1590

Ko
ła

3.1 Koło - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), pełne (R) SE

3.2 Rozmiar kół, przód 18x7-8
3.3 Rozmiar kół, tył 18x7-8
3.5 Koła, liczba przód/tył (x = koła napędzane) 2/1x
3.6 Rozstaw kół, przód b

10
mm 835

3.7 Rozstaw kół, tył b
11

mm 0

W
ym
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4.1 Nachylenie masztu/karetki wideł do przodu/do tyłu a/b deg 5/6
4.2 Wysokość, opuszczony maszt h

1
mm 2140

4.3 Podnoszenie swobodne h
2

mm 80

4.4 Zakres ruchu podnoszenia h
3

mm 3270

Wysokość podnoszenia h
23

mm 3310

4.5 Wysokość, wysunięty maszt h
4

mm 3815

4.7 Wysokość osłony (kabiny) h
6

mm 2055

4.8 Wysokość siedzenia/wysokość stanowiska do stania h
7

mm 940

4.12 Wysokość łącznika h
10

mm 615

4.19 Długość całkowita l
1

mm 2525

4.20 Długość do przedniej powierzchni wideł l
2

mm 1725

4.21 Szerokość całkowita b
1

mm 990

4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 40/80/800
4.23 Karetka wideł DIN 15 173,  klasa/typ A, B IIA
4.24 Szerokość karetki wideł b

3
mm 900

4.31 Prześwit, z ładunkiem, pod masztem m
1

mm 55

4.32 Prześwit, środek rozstawu osi 1) m
2

mm 80

4.33 Szerokość korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A
st 

mm 3060

4.34 Szerokość korytarza dla palet 800x1200 wzdłuż A
st

mm 3180

4.35 Promień skrętu W
a

mm 1400

4.36 Wewnętrzny promień skrętu b
13

mm 0

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy, z ładunkiem/bez ładunku km/h 12,0/12,5
5.2 Prędkość podnoszenia, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,31/0,52
5.3 Prędkość opuszczania, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,59/0,52
5.5 Siła uciągu, z ładunkiem/bez ładunku N 1420/1670
5.6 Maksymalna siła uciągu, z ładunkiem/bez ładunku N 7250/7500
5.7 Zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 7/11
5.8 Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 17/25
5.10 Hamulec główny Hydrauliczny

S
iln
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 e
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n
y 6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW 5,1

6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW 7,5
6.3 Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C DIN 43535 A
6.4 Napięcie baterii, pojemność nominalna K

5
V/Ah 24/700

6.5 Ciężar baterii kg 600

6.6 Zużycie energii według EN16796-2:2016 kWh/h 2,7

In
n

e

8.1 Rodzaj sterowania napędem inverter MOSFET

8.2 Ciśnienie robocze dla osprzętu bar 140

8.3 Objętość oleju dla osprzętu l/min
8.4 Poziom hałasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A)

Wszystkie dane są oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji wartości mogą być inne.
Podane osiągi i wymiary wózka są wartościami nominalnymi i podlegają wartościom tolerancji.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB mogą ulec zmianie bez powiadomienia.

Elektryczny wózek widłowy 1.25 t



Wymiary masztu i udźwigi znamionowe
Model V FW FSW

7F
BE

ST
13

Wysokość podnoszenia h
23

3010 3310 3510 3710 4010 4510 5010 3010 3310 3510 3710 4010 4320 4710 5010 5510 6010 6510

Zakres ruchu podnoszenia h
3

2970 3270 3470 3670 3970 4470 4970 2970 3270 3470 3670 3970 4280 4670 4970 5470 5970 6470

Wysokość, maszt złożony h
1

1990 2140 2240 2340 2490 2740 3090 1990 2140 2240 2340 2490 1960 2090 2190 2390 2540 2740

Wysokość, maszt wysunięty 1) h
4

3515 3815 4015 4215 4515 5015 5535 3515 3815 4015 4215 4515 4825 5215 5515 6015 6515 7015

Wysokość, maszt wysunięty 2) h
4

4090 4390 4590 4790 5090 5590 6090 4090 4390 4590 4790 5090 5400 5790 6090 6590 7090 7590

Wolny skok,, bez ochrony ładunku h
2

80 80 80 80 80 80 80 1445 1595 1695 1795 1945 1415 1545 1645 1845 1995 2195

Wolny skok, z ochroną ładunku h
2

80 80 80 80 80 80 80 870 1020 1120 1220 1370 840 970 1070 1270 1420 1620

1) Bez ochrony ładunku
2) Z ochroną ładunku; Standardowa wysokość ochrony ładunku 1120 mm .

Opony super elastyczne V FW FSW

7F
BE

ST
13 Kąt pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5

kąt pochylenia masztu, do tyłu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

Udźwig na środku ciężkości 500 mm kg 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1170 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1200 1150 1100 1050 800

Opony pneumatyczne V FW FSW

7F
BE

ST
13 Kąt pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5

kąt pochylenia masztu, do tyłu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

Udźwig na środku ciężkości 500 mm kg 1250 1250 1250 1250 1240 1180 1130 1250 1250 1250 1250 1240 1200 1160 1130 1080 890 650
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Specyfikacja wózka 7FBEST15
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1.1 Producent Toyota

1.2 Model 7FBEST15

1.3 Napęd Elektryczny

1.4 Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzący
1.5 Udźwig/ ładunek znamionowy Q 1500

1.6 Środek ciężkości obciążenia c 500

1.8 Odległość ładunku, od środka koła wideł do przedniej powierzchni wideł x 330

1.9 Rozstaw osi y mm 1200

Ci
ęż

ar 2.1 Ciężar roboczy z baterią włącznie kg 2930

2.2 Obciążenie na oś, z ładunkiem, koło jezdne/samonastawne/wideł kg 3820/610
2.3 Obciążenie na oś, bez ładunku, koło jezdne/samonastawne/wideł kg 1280/1650

Ko
ła

3.1 Koło - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), pełne (R) SE

3.2 Rozmiar kół, przód 18x7-8
3.3 Rozmiar kół, tył 18x7-8
3.5 Koła, liczba przód/tył (x = koła napędzane) 2/1x
3.6 Rozstaw kół, przód b

10
mm 835

3.7 Rozstaw kół, tył b
11

mm 0

W
ym

iar
y

4.1 Nachylenie masztu/karetki wideł do przodu/do tyłu a/b deg 5/6
4.2 Wysokość, opuszczony maszt h

1
mm 2140

4.3 Podnoszenie swobodne h
2

mm 80

4.4 Zakres ruchu podnoszenia h
3

mm 3270

Wysokość podnoszenia h
23

mm 3310

4.5 Wysokość, wysunięty maszt h
4

mm 3815

4.7 Wysokość osłony (kabiny) h
6

mm 2055

4.8 Wysokość siedzenia/wysokość stanowiska do stania h
7

mm 940

4.12 Wysokość łącznika h
10

mm 615

4.19 Długość całkowita l
1

mm 2580

4.20 Długość do przedniej powierzchni wideł l
2

mm 1780

4.21 Szerokość całkowita b
1

mm 990

4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 40/80/800
4.23 Karetka wideł DIN 15 173,  klasa/typ A, B IIA
4.24 Szerokość karetki wideł b

3
mm 900

4.31 Prześwit, z ładunkiem, pod masztem m
1

mm 55

4.32 Prześwit, środek rozstawu osi 1) m
2

mm 80

4.33 Szerokość korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A
st 

mm 3110

4.34 Szerokość korytarza dla palet 800x1200 wzdłuż A
st

mm 3230

4.35 Promień skrętu W
a

mm 1450

4.36 Wewnętrzny promień skrętu b
13

mm 0

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy, z ładunkiem/bez ładunku km/h 12,0/12,5
5.2 Prędkość podnoszenia, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,30/0,52
5.3 Prędkość opuszczania, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,59/0,52
5.5 Siła uciągu, z ładunkiem/bez ładunku N 1370/1670
5.6 Maksymalna siła uciągu, z ładunkiem/bez ładunku N 7200/7500
5.7 Zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 6/11
5.8 Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku % 16/25
5.10 Hamulec główny Hydrauliczny

S
iln

ik
 e

le
kt

ry
cz

n
y 6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW 5,1

6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW 7,5
6.3 Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C DIN 43535 A
6.4 Napięcie baterii, pojemność nominalna K

5
V/Ah 24/800

6.5 Ciężar baterii kg 676

6.6 Zużycie energii według EN16796-2:2016 kWh/h 2,7

In
n

e

8.1 Rodzaj sterowania napędem inverter MOSFET

8.2 Ciśnienie robocze dla osprzętu bar 140

8.3 Objętość oleju dla osprzętu l/min
8.4 Poziom hałasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A)

Wszystkie dane są oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji wartości mogą być inne.
Podane osiągi i wymiary wózka są wartościami nominalnymi i podlegają wartościom tolerancji.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB mogą ulec zmianie bez powiadomienia.

Elektryczny wózek widłowy 1.5 t



Wymiary masztu i udźwigi znamionowe
Model V FW FSW

7F
BE

ST
15

Wysokość podnoszenia h
23

3010 3310 3510 3710 4010 4510 5010 3010 3310 3510 3710 4010 4320 4710 5010 5510 6010 6510

Zakres ruchu podnoszenia h
3

2970 3270 3470 3670 3970 4470 4970 2970 3270 3470 3670 3970 4280 4670 4970 5470 5970 6470

Wysokość, maszt złożony h
1

1990 2140 2240 2340 2490 2740 3090 1990 2140 2240 2340 2490 1960 2090 2190 2390 2540 2740

Wysokość, maszt wysunięty 1) h
4

3515 3815 4015 4215 4515 5015 5535 3515 3815 4015 4215 4515 4825 5215 5515 6015 6515 7015

Wysokość, maszt wysunięty 2) h
4

4090 4390 4590 4790 5090 5590 6090 4090 4390 4590 4790 5090 5400 5790 6090 6590 7090 7590

Wolny skok,, bez ochrony ładunku h
2

80 80 80 80 80 80 80 1445 1595 1695 1795 1945 1415 1545 1645 1845 1995 2195

Wolny skok, z ochroną ładunku h
2

80 80 80 80 80 80 80 870 1020 1120 1220 1370 840 970 1070 1270 1420 1620

1) Bez ochrony ładunku
2) Z ochroną ładunku; Standardowa wysokość ochrony ładunku 1120 mm .

Opony super elastyczne V FW FSW

7F
BE

ST
15 Kąt pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5

kąt pochylenia masztu, do tyłu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

Udźwig na środku ciężkości 500 mm kg 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1400 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1480 1430 1320 1150 800

Opony pneumatyczne V FW FSW

7F
BE

ST
15 Kąt pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5

kąt pochylenia masztu, do tyłu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

Udźwig na środku ciężkości 500 mm kg 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1350 1500 1500 1500 1500 1500 1480 1420 1300 1200 950 620
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Cechy wózka:
• System SAS (System Aktywnej Stabilności)

• System zasilania  AC2

• System ORS (System Obecności Operatora)

• Szeroka widoczność przez maszt (MFH:3310)

• Długie widły (800 mm)

• Długa karetka wideł (900 mm)

• Zawory trójdrożne

• Opony superelastyczne

• W pełni hydrauliczne sterowanie

• Wyświetlacz wielofunkcyjny ze wskaźnikiem położenia koła

• Zapamiętywanie kąta pochylenia kolumny kierownicy

• Wyłącznik bezpieczeństwa

TMHE-Toyota Material Handling Europe — 745550-470, version 5, 2020-04-22 — 7FBEST


