Elektryczny wozek widtowy 1.0-1.5ton
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Elektryczny wozek widtowy 1.0 t

Specyfikacja wozka TFBEST10
1.1 Producent Toyota
£ |12 |Model 7FBEST10
}? 1.3 | Naped Elektryczny
‘E 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzacy
E 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q 1000
@ |16 Srodek ciezkosci obcigzenia © 500
S |18 |Odleglosc tadunku, od $rodka kofa widet do przedniej powierzchni widet X 330
1.9 | Rozstaw osi y mm | 985
= 21 Ciezar roboczy z baterig wiacznie kg |2550
‘@ |22 | Obcigzenie na o8, z fadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet kg |2950/600
© 123 Obcigzenie na 0$, bez tadunku, koto jezdne/samonastawne/widet kg |1100/1450
341 Koto - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), petne (R) SE
3.2 | Rozmiar kot, przéd 18x7-8
¥ 3.3 | Rozmiar ket, tyt 18x7-8
X |35 | Kota, liczba przodftyt (x = kota napedzane) 2/1x
3.6 | Rozstaw kot, przod b, | mm |835
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm [0
4.1 | Nachylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu o/f | deg |5/6
4.2 | Wysoko$¢, opuszczony maszt h, mm | 2140
4.3 | Podnoszenie swobodne h, | mm |80
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm |3270
Wysokos¢ podnoszenia h,, | mm |3310
4.5 | Wysokos¢, wysuniety maszt h, | mm |3815
4.7 | Wysokos¢ ostony (kabiny) h, | mm |2055
4.8 | Wysokos¢ siedzenia/wysokos$¢ stanowiska do stania h, | mm |940
4.12 | Wysoko$c¢ tacznika h, | mm |615
E 4.19 | Dlugos¢ catkowita I, mm | 2365
‘E |4.20 |Diugosc do przedniej powierzchni widet l, | mm |1565
£ (421 | Szerokosc calkowita b, | mm |990
4.22 | Wymiary widet sle/l | mm | 40/80/800
4.23 | Karetka widet DIN 15 173, klasa/typ A, B IIA
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet b, | mm |900
4.31 | Przeswit, z tadunkiem, pod masztem m, | mm |55
4.32 | Przeswit, $rodek rozstawu osi m, | mm |80
4.33 | Szeroko$¢ korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A, | mm |2890
4.34 | Szeroko$¢ korytarza dla palet 800x1200 wzdiuz A, | mm |3020
4.35 | Promien skretu W, | mm [1230
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b, | mm |0
5.1 | Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 12,0/12,5
52 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,32/0,52
53 Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,59/0,52
® |55 |Sitauciagu, z fadunkiem/bez fadunku N | 1470/1670
g 5.6 | Maksymalna sita uciagu, z fadunkiem/bez tadunku N [ 7300/7500
5.7 | Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % |8/12
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % | 19/25
5.10 | Hamulec gtowny Hydrauliczny
- |61 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW |5,1
E 6.2 [ Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW |75
E 6.3 | Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C DIN 43535 A
E 6.4 | Napigcie baterii, pojemnos¢ nominalna K, VIAh | 24/400
£ |65 |Ciezar baterii kg |372
@ 166 Zuzycie energii wedtug EN16796-2:2016 kwWh/h | 2,5
8.1 | Rodzaj sterowania napedem inverter MOSFET
@ |82 |Cisnienie robocze dla osprzgtu bar | 140
= |83 |Objetosé oleju dla osprzetu I/min
8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A)

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.

Podane osiagi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegajg wartosciom tolerancii.

Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Wymiary masztu i udzwigi znamionowe

Model Vv FW FSW
Wysoko$¢ podnoszenia h, [3010 3310 3510 3710 4010 4510 5010 | 3010 3310 3510 3710 4010 [ 4320 4710 5010 5510 6010 6510
Zakres ruchu podnoszenia h, | 2970 3270 3470 3670 3970 4470 4970 [ 2970 3270 3470 3670 3970 [ 4280 4670 4970 5470 5970 6470
E Wysoko$¢, maszt ztozony h, 1990 2140 2240 2340 2490 2740 3090 | 1990 2140 2240 2340 2490 [ 1960 2090 2190 2390 2540 2740
ﬁ Wysokos¢, maszt wysuniety ! h, 3515 3815 4015 4215 4515 5015 5535|3515 3815 4015 4215 4515 | 4825 5215 5515 6015 6515 7015
(S Wysokos¢, maszt wysunigty? h, [4090 4390 4590 4790 5090 5590 6090 | 4090 4390 4590 4790 5090 | 5400 5790 6090 6590 7090 7590
Wolny skok, bez ochrony tadunku h, 80 80 80 80 80 80 80 | 1445 1595 1695 1795 1945|1415 1545 1645 1845 1995 2195
Wolny skok, z ochrong tadunku h, 80 80 80 80 80 80 80 | 870 1020 1120 1220 1370 | 840 970 1070 1270 1420 1620
1) Bez ochrony tadunku
2) Z ochrong fadunku; Standardowa wysoko$¢ ochrony tadunku 1120 mm .
Opony super elastyczne Vv FW FSW
E Kat pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
ﬁ kat pochylenia masztu, do tytu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
(S Udzwig na $rodku cigzkosci 500 mm kg | 1000 1000 1000 1000 1000 1000 940 | 1000 1000 1000 1000 1000 [ 1000 970 920 840 730 650
Opony pneumatyczne v FW FSW
E Kat pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
ﬁ kat pochylenia masztu, do tytu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
(S Udzwig na $rodku ciezkosci 500 mm kg | 1000 1000 1000 1000 980 930 900 | 1000 1000 1000 1000 980 | 950 900 830 750 550 400
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Elektryczny wozek widtowy 1.25 t

Specyfikacja wozka 7TFBEST13
1.1 Producent Toyota
£ |12 |Model 7FBEST13
}? 1.3 | Naped Elektryczny
‘E 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzacy
E 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q 1250
@ |16 Srodek ciezkosci obcigzenia c 500
S |18 |Odleglosc tadunku, od srodka kota widet do przedniej powierzchni widet X 330
1.9 | Rozstaw osi y mm | 1145
= 21 Ciezar roboczy z baterig wiacznie kg |2820
‘@ |22 | Obcigzenie na o$, z fadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet kg | 3390/680
S 23 Obcigzenie na 0$, bez tadunku, koto jezdne/samonastawne/widet kg | 1230/1590
341 Koto - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), petne (R) SE
3.2 | Rozmiar kot, przéd 18x7-8
¥ 3.3 | Rozmiar két, tyt 18x7-8
X |35 |Kota, liczba przod/tyt (x = kota napedzane) 2/1x
3.6 | Rozstaw kot, przéd b, [ mm |835
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm |0
4.1 | Nachylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu o/ | deg |5/6
4.2 | Wysoko$¢, opuszczony maszt h, mm | 2140
4.3 | Podnoszenie swobodne h, | mm |80
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm |3270
Wysokos¢ podnoszenia h,, | mm |3310
4.5 | Wysokos¢, wysuniety maszt h, mm | 3815
4.7 | Wysokos¢ ostony (kabiny) hy | mm |2055
4.8 | Wysokos$¢ siedzenia/wysokos$¢ stanowiska do stania h, mm | 940
4.12 | Wysoko$c¢ tacznika h, [ mm |615
e 4.19 | Dlugosc catkowita I, mm | 2525
‘E |4.20 |Dlugosc do przedniej powierzchni widet l, | mm |1725
£ (421 |szerokost calkowita b, | mm |990
4.22 | Wymiary widet sle/l | mm |40/80/800
4.23 | Karetka widet DIN 15 173, klasa/typ A, B IIA
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet b, | mm |900
4.31 | Przedwit, z tadunkiem, pod masztem m, [ mm |55
4.32 | Przeswit, $rodek rozstawu osi ! m, [ mm |80
4.33 | Szeroko$¢ korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A, | mm | 3060
4.34 | Szeroko$¢ korytarza dla palet 800x1200 wzdiuz A, | mm |3180
4.35 | Promien skretu W, | mm | 1400
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b, [ mm |0
5.1 | Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 12,0/12,5
52 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,31/0,52
5.3 | Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,59/0,52
® |55 |Sitauciagu, z fadunkiem/bez fadunku N | 1420/1670
g 5.6 | Maksymalna sita uciagu, z fadunkiem/bez tadunku N | 7250/7500
5.7 | Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % | 7M1
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % | 1725
5.10 | Hamulec gtowny Hydrauliczny
- |61 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW |51
E 6.2 [ Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW |75
E 6.3 | Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C DIN 43535 A
E 6.4 | Napigcie baterii, pojemnos¢ nominalna K, V/Ah | 24/700
£ |65 |Ciezar baterii kg |600
@ 166 Zuzycie energii wedtug EN16796-2:2016 kWhth | 2,7
8.1 | Rodzaj sterowania napedem inverter MOSFET
@ |82 |Cisnienie robocze dla osprzgtu bar | 140
= |83 |Objetosé oleju dla osprzetu I/min
8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A)

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.

Podane osiagi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegajg wartosciom tolerancji.

Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Wymiary masztu i udzwigi znamionowe
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Model V' FW FSW
Wysoko$¢ podnoszenia h, |3010 3310 3510 3710 4010 4510 5010|3010 3310 3510 3710 4010 | 4320 4710 5010 5510 6010 6510
Zakres ruchu podnoszenia h, | 2970 3270 3470 3670 3970 4470 4970 (2970 3270 3470 3670 3970 | 4280 4670 4970 5470 5970 6470
E Wysokos¢, maszt ztozony h, | 1990 2140 2240 2340 2490 2740 3090 | 1990 2140 2240 2340 2490 [ 1960 2090 2190 2390 2540 2740
‘ﬁ Wysoko$¢, maszt wysuniety h, |3515 3815 4015 4215 4515 5015 5535|3515 3815 4015 4215 4515|4825 5215 5515 6015 6515 7015
(S Wysokos¢, maszt wysuniety? h, | 4090 4390 4590 4790 5090 5590 6090 | 4090 4390 4590 4790 5090 | 5400 5790 6090 6590 7090 7590
Wolny skok, bez ochrony fadunku h, 80 80 80 8 80 80 80 |[1445 1595 1695 1795 1945 | 1415 1545 1645 1845 1995 2195
Wolny skok, z ochrong tadunku h, 80 80 80 80 80 80 80 | 870 1020 1120 1220 1370 | 840 970 1070 1270 1420 1620
1) Bez ochrony tadunku
2) Z ochrong tadunku; Standardowa wysoko$¢ ochrony tadunku 1120 mm .
Opony super elastyczne Vv FW FSW
E Kat pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
ﬁ kat pochylenia masztu, do tytu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
(S Udzwig na $rodku cigzkosci 500 mm kg [1250 1250 1250 1250 1250 1250 1170 | 1250 1250 1250 1250 1250 | 1250 1200 1150 1100 1050 800
Opony pneumatyczne v FW FSW
E Kat pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
ﬁ kat pochylenia masztu, do tytu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
(S Udzwig na $rodku ciezkosci 500 mm kg | 1250 1250 1250 1250 1240 1180 1130 | 1250 1250 1250 1250 1240 [ 1200 1160 1130 1080 890 650
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Elektryczny wozek widtowy 1.5 t

Specyfikacja wozka TFBEST15
1.1 Producent Toyota
£ |12 |Model 7FBEST15
}? 1.3 | Naped Elektryczny
‘E 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzacy
E 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q 1500
@ |16 Srodek ciezkosci obcigzenia ® 500
S |18 |Odleglosc tadunku, od srodka kota widet do przedniej powierzchni widet X 330
1.9 | Rozstaw osi y mm | 1200
= 21 Ciezar roboczy z baterig wiacznie kg {2930
‘@ |22 | Obcigzenie na o$, z fadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet kg |3820/610
S 23 Obcigzenie na 0$, bez tadunku, koto jezdne/samonastawne/widet kg |1280/1650
341 Koto - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), petne (R) SE
3.2 | Rozmiar kot, przéd 18x7-8
¥ 3.3 | Rozmiar két, tyt 18x7-8
X |35 |Kota, liczba przod/tyt (x = kota napedzane) 2/1x
3.6 | Rozstaw kot, przéd b, | mm |835
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm |0
4.1 | Nachylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu o/f | deg |5/6
4.2 | Wysoko$¢, opuszczony maszt h, mm | 2140
4.3 | Podnoszenie swobodne h, | mm |80
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm |3270
Wysokos¢ podnoszenia h, | mm |3310
4.5 | Wysoko$¢, wysuniety maszt h, | mm |3815
4.7 | Wysokos¢ ostony (kabiny) h, | mm |2055
4.8 | Wysokos¢ siedzenia/wysokos$¢ stanowiska do stania h, | mm |940
4.12 | Wysoko$c¢ tacznika h, | mm |615
E 4.19 | Dlugos¢ catkowita I, mm | 2580
‘E |4.20 |Dlugosc do przedniej powierzchni widet l, | mm |1780
£ (421 | Szerokosc calkowita b, | mm |990
4.22 | Wymiary widet sle/l | mm | 40/80/800
4.23 | Karetka widet DIN 15 173, klasa/typ A, B 1A
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet b, | mm |900
4.31 | Przedwit, z tadunkiem, pod masztem m, | mm |55
4.32 | Przeswit, $rodek rozstawu osi ! m, [ mm |80
4.33 | Szeroko$¢ korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A, | mm [3110
4.34 | Szeroko$¢ korytarza dla palet 800x1200 wzdiuz A, | mm |3230
4.35 | Promien skretu W, | mm |[1450
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b, | mm |0
5.1 | Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 12,0/12,5
52 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,30/0,52
53 Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,59/0,52
® |55 |Sitauciagu, z fadunkiem/bez fadunku N | 1370/1670
g 5.6 | Maksymalna sita uciagu, z fadunkiem/bez tadunku N [ 7200/7500
5.7 | Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % [6/11
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % | 16/25
5.10 | Hamulec gtowny Hydrauliczny
- |61 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW |5,1
E 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW 7,5
E 6.3 | Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C DIN 43535 A
E 6.4 | Napigcie baterii, pojemnos¢ nominalna K, VIAh | 24/800
£ |65 |Ciezar baterii kg |[676
? 166 Zuzycie energii wedtug EN16796-2:2016 kWhth | 2,7
8.1 | Rodzaj sterowania napedem inverter MOSFET
@ |82 |Cisnienie robocze dla osprzgtu bar | 140
= |83 |Objetosé oleju dla osprzetu [/min
8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A)

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.

Podane osiagi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegajg wartosciom tolerancji.

Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Wymiary masztu i udzwigi znamionowe

Model Vv FW FSW
Wysokos$¢ podnoszenia h, [3010 3310 3510 3710 4010 4510 5010 | 3010 3310 3510 3710 4010 [ 4320 4710 5010 5510 6010 6510
Zakres ruchu podnoszenia h, [2970 3270 3470 3670 3970 4470 4970|2970 3270 3470 3670 3970 (4280 4670 4970 5470 5970 6470
E Wysoko$¢, maszt ztozony h, | 1990 2140 2240 2340 2490 2740 3090 [ 1990 2140 2240 2340 2490 | 1960 2090 2190 2390 2540 2740
ﬁ Wysoko$¢, maszt wysuniety h, |3515 3815 4015 4215 4515 5015 5535|3515 3815 4015 4215 4515|4825 5215 5515 6015 6515 7015
(S Wysoko$¢, maszt wysunigty ? h, | 4090 4390 4590 4790 5090 5590 6090 [ 4090 4390 4590 4790 5090 | 5400 5790 6090 6590 7090 7590
Wolny skok, bez ochrony tadunku h, 80 80 80 80 80 80 80 |1445 1595 1695 1795 1945|1415 1545 1645 1845 1995 2195
Wolny skok, z ochrong tadunku h, 80 80 80 80 80 8 80 | 870 1020 1120 1220 1370 | 840 970 1070 1270 1420 1620
1) Bez ochrony tadunku
2) Z ochrong fadunku; Standardowa wysoko$¢ ochrony tadunku 1120 mm .
Opony super elastyczne Vv FW FSW
E Kat pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
ﬁ kat pochylenia masztu, do tytu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
(S Udzwig na $rodku cigzkosci 500 mm kg | 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1400 | 1500 1500 1500 1500 1500 | 1500 1480 1430 1320 1150 800
Opony pneumatyczne Vv FW FSW
:‘.__’ Kat pochylenia masztu, do przodu deg 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
ﬁ kat pochylenia masztu, do tytu deg 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
(S Udzwig na $rodku cigzkosci 500 mm kg | 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1350 | 1500 1500 1500 1500 1500 | 1480 1420 1300 1200 950 620
f
i
H
__:::::::::::::::::::_* B
) =
/r"a“ /
= =
©
& 0 <
o
< _ n —
= E — S
& | & T
Qo e \ 4
Ny o A -
******** = (— = 7
1 =] 1 i
o - : B
€ X E|l y 4
=




Cechy wodzka:
» System SAS (System Aktywnej Stabilnosci)

» System zasilania AC?

» System ORS (System Obecnosci Operatora)

» Szeroka widoczno$¢ przez maszt (MFH:3310)

* Dtugie widty (800 mm)

* Dtuga karetka widet (900 mm)

« Zawory trojdrozne

» Opony superelastyczne

* W pefni hydrauliczne sterowanie

» Wyswietlacz wielofunkcyjny ze wskaznikiem potozenia kota
« Zapamietywanie kgta pochylenia kolumny kierownicy

» Wytgcznik bezpieczenstwa
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