Reczny wozek paletowy 1.0 tona

BT Lifter
H-series
HHM100l
HHL100l
HHL100PH
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Reczny wozek paletowy

Specyfikacja wozka HHM100I HHL100I HHL100PH
1.1 Producent Toyota Toyota Toyota
£ |12 | Model HHM100I HHL100! HHL100PH
:-? 14 | Typ sterowania Reczny Reczny Reczny
§ 1.5 | Udzwig/ fadunek znamionowy Q(t) |kg 1000 1000 1000
g 1.6 | Srodek cigzkosci tadunku c mm | 600 600 600
§ 1.8 ;):\Il\igg(s; ;?SVL:SQJ od $rodka kota widet do przedniej « mm | 980 980 980
1.9 | Rozstaw osi y mm | 1280 1280 1280
2.1 | Ciezar roboczy kg 121 135 140
;E. 22 Sabnfﬁae;‘t'aevc‘fef;i dze :ad“”k'em’ kolo jezne/ kg |205/370 205/370 205/370
o L . .
2.3 SOabni?r?aegtls V\r;:e(/);i,dk;?z tadunku, koto jezdne/ kg 20/55 20/55 20/55
3.1 | Kofa sterujgce/widet: Polyurethane (P) ", Nylon (N) PIN PIN P/IN
3.2 | Rozmiar két, przéd 175x60 175x60 175x60
g 3.3 | Rozmiar kot tyt 75x75 75x75 75x75
X 135 |Kofa, liczba przodityt (x=kota napedzane) 2/2 2/2 2/2
3.6 | Rozstaw kot, przod b, mm | 152 152 152
3.7 Rozstaw kot tyt b, mm | 410 410 410
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, mm | 710 710 710
Wysokos$¢ podnoszenia h, |[mm |800 800 800
49 xq\li)r/f?nligigramienia sterujgcego w potozeniu do jazdy, h, mm | 1280 1280 1280
4.15 | Wysoko$¢, opuszczone widty h, |[mm |90 90 90
> |4.19 |Diugosc catkowita l, mm | 1655 1655 1655
E 4.20 | Dlugo$c¢ do przedniej powierzchni widet 1, mm | 465 465 465
) 4.21 | Szerokos¢ catkowita b/b, | mm |560 560 560
4.22 | Wymiary widet slel | mm | 50/160/1190 | 50/160/1190 |50/160/1190
4.25 | Szeroko$¢ nad widtami b, mm | 560 560 560
4.32 | Przeswit, $rodek rozstawu osi m, mm |20 20 20
4.34 | Szeroko$¢ Sciezki dla palet 800 x 1200 wzdtuz A, mm | 1845 1845 1845
4.35 | Promien skretu W, mm | 1525 1525 1525
i‘, = | 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia prz S3 15% kW | — 0.9 0.9
_:_: § 6.4 | Napiecie baterii, pojemnosc nominalna K, VIAh | — 12/51 12/51
Z 5 (65 | Ciezar bateri kg | — 18 18

1) Koto Powerthane jako koto sterujace jesli jest wyposazone hamulec reczny.

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.
Podane osiggi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegaja warto$ciom toleranci.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Rysunki wymiarowe
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Cechy wodzka:

BT Lifter H-series pozwala na ergonomiczng prace z towarami. W petni regulowana,
ergonomiczna wysokos$¢ pracy jest idealna do zadan dystrybucyjnych i sortowania.

* Maksymalny udzwig 1000 kg, maksymalna wysokos¢ podnoszenia 810 mm. Niewielka
dtugos¢ wozka daje maty promien skretu.

* Profile zabezpieczajgce przed rolkami redukujg ryzyko przewrdcenia do przodu.

» Automatycznie regulowane stabilizatory zapewniajg bezpieczenstwo i stabilnos¢ podc-
zas pracy.

+ W standardzie funkcja QUICKLIFT (szybkiego podnoszenia) z automatycznym
przetgczaniem na normalne podnoszenie przy tadunku powyzej 250kg.

* HHM100l and HHL100I stanowig alternatywe ze stali nierdzewnej dla wozkow tego
typu.

* HHL100PH wyposazony w fotokomorke z regulacjg wysokosci, ktéra zapewnia
tagodne i kontrolowane ruchy podczas automatycznego opuszczania i podnoszenia
palety.

» Ten wozek spetnia warunki ochrony srodowiska.
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