Wozek podnoszacy 1.2 tony

BT staxlio
Seria W

SWE120XR

"

TOYOTA

www.toyota-forklifts.eu MATERIAL HANDLING



Woézek podnoszacy

Dane techniczne SWE120XR
1.1 | Producent Toyota
@ |12 | Model SWE120XR
§ 1.3 | Naped Elektryczny
E 1.4 | Operator/sterowanie Pieszy/Reczne
E 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q | kg | 1200
2 (1.6 | Srodek ciezkosci c | mm | 600
8 1.8 | Odlegtos¢ tadunku, od osi kota widet do oparcia widet X | mm | DXT/DXH =677, TX = 660
1.9 | Rozstaw osi y | mm | 1505
2.1 | Waga wozka z baterig kg | 1830
& [2.3 | Obciazenie na 08, maszt weiagniety bez fadunku, koto napgdowerkota widet kg | 1220/610
'g 24 | Obcigzenie na 0$, maszt wysuniety z tadunkiem, koto napedowe/kota widet kg | 230/2800
2.5 | Obcigzenie na 0$, maszt wciagnigty z tadunkiem, koto napedowe/kota widet kg | 1200/1830
3.1 | Kofa: napgdowe/samonastawne/widet Poliuretan
% 3.2 | Rozmiar kot, przéd mm | 250
< 133 | Rozmiar ko, tyt mm | 140
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm | 810/995
4.2 | Wysokos¢, opuszczony maszt h, | mm | 2434
4.3 | Wolny skok h, | mm | 1934
4.4 | Podnoszenie h, | mm | 5350
Wysoko$¢ podnoszenia h,, | mm | 5400
4.5 | Wysoko$¢, wysuniety maszt h, | mm | 5920
4.9 | Wysoko$¢ ramienia sterujgcego w potozeniu do jazdy, min./maks. h,, | mm | 950/1360
4.10 | Wysoko$¢ ramion podporowych h, | mm | 160
4.15 | Wysoko$¢, opuszczone widly h, | mm | 50
4.19 | Diugos¢ catkowita l, | mm | 2145
> |4.20 | Dlugosc do oparcia widet l, | mm [ 995
E 4.21 | Szeroko$¢ catkowita b,/b, | mm | 900/1085
= |4.22 | Wymiary widet sfe/l | mm | 40/100/1150
4.25 | Rozstaw widet b, | mm | Szeroki = 250-750, Waski = 250-570
4.26 | Odlegto$¢ miedzy ramionami podporowymi b, | mm | 665/850
4.28 | Wysuw masztu, skok l, | mm | 790
4.31 | Przeswit, pod masztem m, | mm | 30
4.32 | Prze$wit, $rodek rozstawu osi m, | mm | 40
4.33 | Korytarz roboczy dla palet 1000x1200 w poprzek A, | mm | 2551
4.34 | Korytarz roboczy dla palet 800x1200 wzdtuz A, | mm | 2528
4.35 | Promien skretu W, | mm | 1670
4.37 | Diugos¢ wozka z podporami l, | mm | 1830
5.1 | Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 6,0/6,0
5.2 | Predko$¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,20/0,36
— |53 | Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,45/0,45
§ 54 | Predko$¢ wysuwu masztu, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,15/0,15
° 5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku " % | 8/10
5.9 | Czas przyspieszenia (ponad 10 m) s |68
5.10 | Hamulec postojowy Elektromagnetyczny
2 |6.1 | Moc znamionowa silnika jezdnego (S2 60 min) kw | 1,8
g’. 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia (S3 15%) kW | 3
E 6.4 | Napiecie baterii, pojemno$¢ nominalna K V/Ah | 24/300
% 6.5 | Waga baterii kg | 195-270
@ 6.6 | Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h| 1,21
2 8.1 | Rodzaj sterowania napgdem Zmienne AC
= |84 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB (A)| 59

1) Pomiar wedtug norm firmowych.
Dane oparte na standardowym woézku z matym akumulatorem.

Wszystkie dane oparte na konfiguraciji wedtug tabeli. Inne konfiguracje moga skutkowa¢ odmiennymi wartosciami.

Osiagi i wymiary wézka sg warto$ciami znamionowymi, w granicach tolerancji.

Toyota Material Handling zastrzega sobie mozliwo$¢ zmian w danych technicznych bez wczesniejszego powiadomienia.




Wymiary masztu

SWE120XR Duplex Tele Szeroki widok Duplex Hi-Lo Triplex Hi-Lo
h,, | [WYSgKpSCpodnoszenia | mm | 2300 | 2450 2750 | 3250 | 3650 | 4100 | 2350 | 2500 | 2800 | 3300 | 3700 | 4150 | 3300 | 3700 | 3950 | 4150 | 4500 | 4800 | 5400
13 3,
h, | Podnoszenie mm | 2250 | 2400 | 2700 | 3200 | 3600 | 4050 | 2300 | 2450 | 2750 | 3250 | 3650 | 4100 | 3250 | 3650 | 3900 | 4100 | 4450 | 4750 | 5350
h, | WySokosé, opuszczony | mm | 1709 | 1797 | 1947 | 2197 | 2397 | 2622 | 1722 | 1797 | 1947 | 2197 | 2307 | 2622 | 1724 | 1857 | 1940 | 2007 | 2124 | 2224 | 2434
h, | Wolny skok mm | 132 | 132 | 132 | 132 | 132 | 132 | 1242|1316 | 1466 | 1716 | 1916 | 2142 | 1234 | 1366 | 1450 | 1516 | 1634 | 1734 | 1934
h, | Wysokosé, wysuniety mm | 2798 | 2948 | 3248 | 3748 | 4148 | 4598 | 2880 | 3030 | 3330 | 3830 | 4230 | 4680 | 3820 | 4219 | 4468 | 4669 | 5020 | 5320 | 5920
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Charakterystyka woézka:

» Sterowanie elektryczne/elektroniczne 180°+

* Optymalne osiggi wézka

» Wysuwany maszt z mechanizmem ypu Pantograf
* Pochylenie masztu

* Regulowany rozstaw widet

* Ptynne podnoszenie Sensi-lift

* Funkcja Click-2-Creep

» Wszystkie funkcje dostepne w zasiegu dtoni

» Kontrola dostepu

* Parametry operatorskie

* Latwy dostep podczas czynnosci konserwacyjnych
* Przesuw boczny widet oraz regulowany rozstaw widet (opcja)
« |_Site (opcja)

* Bateria litowo-jonowa (opcja)

» Wersja do pracy w niskich temperaturach (opcja)
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