Recznie prowadzony z masztem 1.45 - 2.0 tony
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Funkcja operatora idacego z ramionami podporowymi

Specyfikacja wozka SWE145L SWE160L SWE200L
1.1 | Producent Toyota Toyota Toyota
1.2 | Model SWE145L SWE160L SWE200L
1.3 | Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny
14 | Typ sterowania (pozycja operatora) Recznie prowadzony Recznie prowadzony Recznie prowadzony
% 1.5 | Udzwig/ fadunek znamionowy Q kg | 1450 1600 2000
§ Udzwig na ramionach podporowych Q kg | 2000 2000 2000
:E‘ 1.6 | Srodek cigzkosci tadunku mm | 600 600 600
% 1.8 | Odlegtos¢ tadunku, od $rodka kota widet do przedniej powierzchni widet
§ ramiona podporowe uniesione X mm | 661 661 644
ramiona podporowe opuszczone X mm | 692 692 675
1.9 | Rozstaw osi
ramiona podporowe uniesione y mm | 1397 1397 1397
ramiona podporowe opuszczone y mm | 1428 1428 1428
= 2.1 | Ciezar roboczy wigcznie z bateria kg | 1439 1439 1660
'_E;. 2.2 | Obcigzenie na 0$, z tadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet kg | 540/495/1854 560/484/1995 670/512/2478
© 2.3 | Obcigzenie na 08, bez fadunku, koto jezdne/samonastawne/widet kg | 400/545/494 400/545/494 400/674/586
3.1 | Koo jezdne/samonastawne/widet Polyurethane
3.2 | Rozmiar két, przod mm | @230 @230 2230
3.3 | Rozmiar kot, tyt mm | @85 @85 @85
é 3.4 | Dodatkowe kota (wymiary) mm | §125 @125 @125
3.5 | Kota, liczba przodityt (x = kota napedzane) 1x+2/2 lub 4 1x+2/2 lub 4 1x+2/2 lub 4
3.6 | Rozstaw két, przod b, | mm | 585 585 585
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm | 370 370 390
4.2 | Wysokos$¢, opuszczony maszt h, mm | 1946 1946 1946
4.3 | Podnoszenie swobodne h, | mm | 1478 1478 1378
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm | 4060 4060 3960
Wysoko$¢ podnoszenia h,, | mm | 4150 4150 4050
4.5 | Wysoko$¢, wysuniety maszt h, | mm | 4668 4668 4668
4.6 | Podnoszenie poczatkowe h, mm | 120 120 120
4.9 | Wysoko$¢ ramienia sterujacego w potozeniu do jazdy, min./maks. h, | mm | 869/1294 869/1294 869/1294
> | 4.15 | Wysoko$¢, opuszczone widly h, | mm | 90 90 90
E 4.19 | Dhugosc catkowita I, | mm | 2045 2045 2056
= 4.20 | Diugo$¢ do przedniej powierzchni widet l, mm | 895 895 906
4.21 | Szerokos¢ catkowita b/b, [ mm | 790/— 790/— 790/—
4.22 | Wymiary widet slef/l | mm | 70/180/1150 70/180/1150 70/185/1150
4.25 | Szeroko$¢ nad widtami b, | mm | 570 570 575
4.32 | Przeswit, Srodek rozstawu osi m, | mm [ 195 19,5 19,5
4.33 | Szeroko$¢ Sciezki dla palet 1000x1200 w poprzek A, | mm | 2448 2448 2458
4.34 | Szerokos¢ Sciezki dla palet 800x1200 wzdtuz A, | mm | 2340 2340 2353
4.35 | Promien skretu W, | mm | 1493 1493 1590
5.1 | Predko$c¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0
5.2 | Predko$¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,17/0,33 0,15/0,31 0,13/0,24
Q 5.3 | Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,45/0,45 0,45/0,45 0,38/0,45
g 5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z fadunkiem/bez fadunku % | 712" 7120 2"
5.9 | Czas przyspieszenia (przez 10 m) s |71 72 74
5.10 | Hamulec gtowny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny
> 6.1 | Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min 18 18 18
g 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW |3 3 3
§ 6.4 | Napiecie baterii, pojemno$¢ nominaina K, VIAh | 24/300 241300 24/300
= 6.5 | Ciezar baterii kg | 195-270 195-270 195-270
@ 6.6 | Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h| 1,078 1,078
2 8.1 | Rodzaj sterowania napedem AC AC AC
= 8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB (A)| 66 66 67

1) Wielko$¢ zgodna ze standardem firmowym.
Dane dotyczg stnadardowego wozka z matg komorg bateryjng

Rzeczywiste parametry i wymiary wézka moga rézni¢ si¢ od nominalnych (w granicach tolerancii).
Toyota Material Handling zastrzega sobie mozliwo$¢ wprowadzenia zmian bez uprzedzenia.




Baterie w zaleznosci od wymiaréw

SWE145L SWE160L SWE200L
Wymiary St od géry z boku od géry z boku od gory z boku
mate | duza* | mate | duza* | male | duza* | mate | duza* | male | duza* | male | duza*
1.9 | Rozstaw osi
ramiona podporowe uniesione mm 1397 1494 1397 1494 1397 1494 1397 1494 1397 1494 1397 1494
ramiona podporowe opuszczone mm | 1428 1525 1428 1525 1428 1525 1428 1525 1428 1525 1428 1525

mm | 2045 | 2142 | 2045 | 2142 | 2045 | 2142 | 2045 | 2142 | 2056 | 52153 | 2056 | 2153
mm | 895 992 895 992 895 992 895 992 906 1003 906 1003
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4.19 | Dlugo$¢ catkowita

~

4.20 | Dlugos¢ do przedniej powierzchni widet

4.33 | Szerokosc¢ Sciezki dla palet 1000x1200 w poprzek Ay | mm | 2448 | 2545 | 2448 | 2545 | 2448 | 2545 | 2448 | 2545 | 2458 | 2555 | 2458 | 2555
4.34 | Szerokosc Sciezki dla palet 800x1200 wzdiuz A, | mm | 2340 | 2437 | 2340 | 2437 | 2340 | 2437 | 2340 | 2437 2353 | 2450 2353 | 2450
4.35 | Promien skretu W, [ mm | 1493 1590 1493 1590 1493 1590 1493 1590 1493 1590 1493 1590
6.4 | Napigcie baterii, pojemno$¢ nominalna K VIAh | 24/300 | 24/500 | 24/300 | 24/500 | 24/300 | 24/500 | 24/300 | 24/500 | 24/300 | 24/500 | 24/300 | 24/500
6.5 | Ciezar baterii, min.—max. kg [ 195-310 | 345-405 | 195-310 | 345-405 | 195-310 | 345-405 | 195-300 | 345-405 | 195-310 | 345-405 | 195-310 | 345-405

* Dla baterii typu DIN wymiary wozka s takie same jak dla wersji z duza baterig

Wymiary masztu

Maszt Duplex Tele Szeroki widok Duplex HiLo Triplex HiLo
h, | Wysokos¢ podnoszenia (h,;+h,) mm | 2350 2800 3300 3700 4150 2350 2500 2800 3300 3700 4150| 3300 3700 3950 4150 4500 4800 5400 —
|, |Podnoszenie mm | 2260 2710 3210 3610 4060| 2260 2410 2710 3210 3610 4060 3210 3610 3860 4060 4410 4710 5310 —
wn
= [h, | Wysokost, opuszczony maszt mm | 1737 1962 2212 2412 2637| 1736 1811 1961 2211 2411 2636| 1662 1796 1879 1946 2062 2162 2362 —
; . .
@ |, ;grdy”\‘:/isj;”'esw°b°d”e' odposadzkido | o | | 1256 1332 1482 1732 1932 2156 1194 1328 1410 1478 1504 1604 1894 —
h, | Wysokost, wysuniety maszt mm | 2892 3342 3842 4242 4692 2891 3041 3341 3841 4241 4601| 3816 4218 4467 4668 5016 5316 5016 —
h, | Wysokos¢ podnoszenia (h,,+h,) mm | 2350 2800 3300 3700 4150| 2350 2500 2800 3300 3700 4150| 3300 3700 3950 4150 4500 4800 5400 6000
_ |h,  |Podnoszenie mm | 2260 2710 3210 3610 4060 2260 2410 2710 3210 3610 4060| 3210 3610 3860 4060 4410 4710 5310 5910
(=3
2 |h, | Wysokost, opuszczony maszt mm | 1737 1962 2212 2412 2637| 1736 1811 1961 2211 2411 2636| 1662 1796 1879 1946 2062 2162 2362 2562
; . .
@ |, :gfy”;is;:,”'e swobodne, od posadzkido | | | 4256 1332 1482 1732 1932 2156| 1194 1328 1410 1478 1594 1694 1894 2096
h, | Wysokost, wysunigty maszt mm | 2802 3342 3842 4242 4692| 2891 3041 3341 3841 4241 4691 3816 4218 4467 4668 5016 5316 5916 6520
Maszt Duplex Tele Szeroki widok Duplex HiLo Triplex HiLo
h, | Wysokos¢ podnoszenia (h,;+h,) mm | 2150 2600 3100 3500 3950 | 2150 2300 2600 3100 3500 3950 | 3200 3600 3850 4050
_ |h, | Podnoszenie mm | 2060 2510 3010 3410 3860 | 2060 2210 2510 3010 3410 3860 | 3110 3510 3760 3960
=3
§ |h, | Wysokost, opuszczony maszt mm | 1737 1962 2212 2412 2637 | 1737 1812 1962 2212 2412 2637 | 1662 1796 1879 1946
; . .
@ |p, |Podnoszenieswobodne,odposadzkido | o\ _ | 1344 1420 1570 1820 2000 2244 | 1282 1416 1498 1566
2 gory widet
h, | Wysokost, wysunigty maszt mm | 2792 3242 3742 4142 4502 | 2792 2042 3242 3742 4142 4502 | 3816 4218 4467 4668
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Cechy wozka:

* BT Powertrak traction system

* Optimized Truck Performance

» Sterowanie koncami palcéw

* Elektroniczny system hamowania
* Elektroniczna regulacja predkosci
» Bezpieczenstwo operatora

* Schowki

» Automatyczne wytgczanie

* Programowalnos¢ parametrow
 Latwy dostep podczas konserwacji
* Lagodne podnoszenie

* Toyota |_Site: System zarzgdzania flotg wozkéw (opcja)

* Olej hydrauliczny do pracy w niskich temperaturach (opcja)
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