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Wózek wysokiego składowania, do zastosowań wewnętrznych/zewnętrznych
Da
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yjn
e 1.1 Producent Toyota

1.2 Model RRE160HR

1.3 Napęd Elektryczny

1.4 Operator Na siedząco
1.5 Udźwig/ ładunek znamionowy Q kg 1600

1.6 Środek ciężkości c mm 600

1.8 Odległość ładunku, od osi koła wideł do oparcia wideł x mm 339

1.9 Rozstaw osi y mm 1421

Ci
ęż

ar

2.1 Waga wózka kg 3812

2.3 Obciążenia na oś, maszt wciągnięty, bez ładunku, koła jezdne/ramion podporowych kg 2260/1552
2.4 Obciążenia na oś, maszt wysunięty, z ładunkiem, koła jezdne/ramion podporowych kg 623/4789
2.5 Obciążenia na oś, maszt wciągnięty, z ładunkiem, koła jezdne/ramion podporowych kg 1967/3445

Ko
ła

3.1 Koła jezdne/ramion podporowych Superelastyczne

3.2 Rozmiar kół, przód mm ø 455x160

3.3 Rozmiar kół, tył mm ø 455x160

3.5 Koła, liczba przód/tył (x = koła napędzane) 1x/2
3.7 Rozstaw kół, tył b

11
mm 1256

W
ym

iar
y

4.1 Pochylenie wideł, do przodu/do tyłu α/β stopni 4°/-2° *)

4.2 Wysokość, opuszczony maszt h
1

mm 2957 *)

4.3 Wolny skok h
2

mm 2403 *)

4.4 Podnoszenie h
3

mm 6945 *)

Wysokość podnoszenia h
23

mm 7000 *)

4.5 Wysokość, wysunięty maszt h
4

mm 7610 *)

4.7 Wysokość osłony górnej (kabina) h
6

mm 2330

4.8 Wysokość fotela h7 mm 1268

4.10 Wysokość ramion podporowych h
8

mm 478
4.15 Wysokość opuszczonych wideł h

13
mm 55

4.19 Długość całkowita l
1

mm 2494

4.20 Długość do oparcia wideł l
2

mm 1344

4.21 Szerokość całkowita b
1

mm 1414

4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 40/100/1150
4.23 Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B —

4.24 Szerokość karetki wideł b
3

mm 819

4.25 Rozstaw wideł b
5

mm 252-698
4.26 Odległość między ramionami podporowymi/powierzchniami ładunkowymi b

4
mm 900

4.28 Wysuw masztu, skok l
4

mm 614

4.31 Prześwit, z ładunkiem, pod masztem m
1

mm 136

4.32 Prześwit, środek rozstawu osi m
2

mm 145

4.34.1 Korytarz roboczy dla palet 1000x1200 w poprzek A
st

mm 2776
4.34.2 Korytarz roboczy dla palet 800x1200 wzdłuż A

st
mm 2832

4.35 Promień skrętu W
a

mm 1683

4.37 Długość wózka z podporami l7 mm 1933

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy, z ładunkiem/bez ładunku km/h 11/11
5.2 Prędkość podnoszenia, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,36/0,68
5.2 Prędkość podnoszenia z/bez ładunku (wersja szybka) m/s 0,50/0,68
5.3 Prędkość opuszczania, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,55/0,59
5.4 Prędkość wysuwu masztu, z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,20/0,28
5.8 Maksymalna zdolność pokonywania wzniesień, z ładunkiem/bez ładunku 1) % 8/12,5
5.9 Czas przyspieszenia z ładunkiem/bez ładunku (powyżej 10 m) s 5,8/5,1
5.10 Hamulec postojowy Elektryczny

Si
ln

ik 
ele

kt
ry
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ny

6.1 Moc znamionowa silnika napędowego S2 60 min kW 7,5
6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia S3 15% kW 11,0
6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia S3 15% (wersja szybka) kW 15,0
6.4 Napięcie baterii, pojemność znamionowa K

5
V/Ah 48/620

6.5 Waga baterii kg 875
6.6 Zużycie energii według VDI kWh/godz. 4,2

Zużycie energii według EN16796-2:2016 kWh/h 3,5
6.7 Obroty wyjściowe według VDI 2198 t/h 66

6.8 Zużycie energii przy obrotach wyjściowych kWh/godz. 3,7

In
ne 8.1 Rodzaj sterowania napędem Zmienne AC

8.4 Poziom hałasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A) 66

1) Pomiar według norm firmowych
*) Są dostępne inne rozwiązania
Wszystkie dane oparte na konfiguracji według tabeli. Inne konfiguracje mogą skutkować odmiennymi wartościami.
Wydajność i wymiary wózka są wartościami znamionowymi, dla których mogą być uwzględniane tolerancje.
Produkty Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB wraz z danymi technicznymi mogą ulec zmianie bez wcześniejszego powiadomienia.



Przedział akumulatora
Wymiary RRE160HR

Typ masztu Triplex Hi-Lo - A

Przedział akumulatora mm 347

1.8 Odległość ładunku, od osi koła wideł do oparcia wideł x mm 339

4.20 Długość do oparcia wideł l
2

mm 1344

4.33 Korytarz roboczy dla palet 1000x1200 w poprzek A
st

mm 2776

4.34 Korytarz roboczy dla palet 800x1200 wzdłuż A
st

mm 2832

4.35 Promień skrętu W
a

mm 1683

6.4 Napięcie akumulatora, pojemność znamionowa, akumulator ołowiowo-kwasowy K
5

V/Ah 48/620

Napięcie akumulatora, pojemność znamionowa, akumulator litowo-jonowy K
5

V/Ah 48/300-420

6.5 Ciężar akumulatora, min. i maks. kg 875/1030

Wymiary masztu
RRE160HR Triplex Hi-Lo - A

Wysokość podnoszenia h
23

mm 4900 5400 5700 6300 7000 7250 7500

4.4 Podnoszenie h
3

mm 4845 5345 5645 6245 6945 7195 7445

4.2 Wysokość, opuszczony maszt h
1

mm 2257 2424 2524 2724 2957 3041 3124

4.3 Wolny skok h
2

mm 1703 1871 1971 2171 2403 2487 2571

4.5 Wysokość, wysunięty maszt h
4

mm 5510 6011 6311 6911 7610 7862 8111
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